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La instalacion debe de ser realizada por personal cualificado

Este manual debe conservarse en un lugar adecuado para

DUPLICODER

realizar tareas de mantenimiento.

DESCRIPCION:

Motor para puertas batientes peatonales uso intensivo de ancho maximo de 1800 mm. y de hasta 200 kgs. adecuado para puertas
de madera, metal o vidrio, con velocidad, tiempos y grados de apertura ajustable

Mecanismo de puerta batiente
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Sensor de contacto
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Pulsador inalambrico

DATOS TECNICOS

CARACTERISTICAS TECNICA

Alimentacion

=
S}

230 Vac.

Tension de salida

24 Vdc.

Grado de apertura

Ajustable de 60° a 115°

Velocidad de apertura

Ajustable maximo 45° / segundos

Velocidad de cierre

Ajustable maximo 45° / segundos

Tiempo de apertura

Ajustable de 0 a 66 segundos

Tipo de apertura

Exterior o interior segun herrajes

Clase de proteccion 1P21
Temperatura de trabajo -20°C +50°C
Ancho maximo de la puerta <1800 mm
Peso maximo de la puerta < ZOOkgs
Peso del motor 4,8 Kgs.
Peso del motor con herraje 6 Kgs.

Dimensiones motor

518 x 81 x 115 mm

Aplicacién segun herraje

Puertas madera, metal o vidrio




Peso Puerta/ kg
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Ancho Puerta/cm

NOTA:
Este parametro se obtiene mediante una prueba sin presion del viento. Se recomienda que el peso de la puerta se encuentre dentro
del rango recomendado. Si se va a utilizar dentro del limite, reduzca la velocidad de apertura/cierre.

MECANISMO DE PUERTA BATIENTE PEATONAL

Disefo para accesibilidad sin barreras, conveniente para discapacitados y nifios.
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Barra de Empuje



ACCESORIOS OPCIONALES

Empaquetado
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Standard — gy
Mecanismo Barras de empuje Control Remoto
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Sensor micro-ondas Escaneo superior|  Pulsador inaldmbrico Pulsador
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Accesorios Opcionales sensor de contacto

Sensor de contacto

Control de acceso

Pulsador
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Cerradura electrica

Teclado

Sensor de pie
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baterias

Corredera deslizante

Abrazadera de vidrio

ENCENDIDO

COMPONENTES

Controlador

Cubierta lateral izquierda Motoe

Bateria de respaldo

Entrada 100V-240V

Interruptor Alimentacion

Cubierta lateral derecha

O = Apagado
| = Encendido

Placa interior

Barra de Traccion

Tapa

Guia de Traccion

Mecanismo



INSTALACION APERTURA INTERIOR

INSTALACION GUIA INFERIOR
Entrada cable
Otros cables 495

alimentacion

31 170 93 170 31

Fije la placa inferior al marco de la
puerta con 8 tornillos (material de -
acero M6 * 15 tornillo hexagonal
interno) B

Instalacién en el lado derecho

Entra/da cable alimentacion
495
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INSTALACION PLACA INFERIOR

Fije la placa inferior al marco de la
puerta con 8 tornillos (material de -
acero M6 * 15 tornillo hexagonal
interno) n
115 Mecanismo

Instalacion en el lado izquierdo
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Direccion apertura

1. Abrala puerta 90°, deslice el rodillo guia de traccién
en el riel.

2. Fije la placa de la barra de traccién como se muestra.

3. Mueva la placa para asegurar que la rueda esté en la
posicién media del riel como se muestra.

4. Mantenga la posicion de la placa, fije el primer tornillo
cerca del centro del gje.

5. Cierre la puerta, repita el paso 3, fije otro tornillo

en el otro lado.

6. Mueva la puerta manualmente para asegurar que la barra
de traccién funcione sin problemas, se requiere ajuste si hay
alguna resistencia durante el funcionamiento.

7. Fije el ultimo tornillo.




INSTALACION BARRA DE TRACCION

Instalacion de placa de fijacion de barra de traccion

[ 230 230 |20 170

Fije la placa de fijacién con 3 tornillos
autoroscantes como se muestra

e - e

INSTALACION BARRA DE TRACCION PARA PUERTA DE VIDRIO

Mueva el limite de posicion para
ajustar el grado de apertura

(el limite de posicion esta a la
izquierda durante la instalacion
a la izquierda)

Instalacion lado derecho
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NOTA:
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Espaciador de vidrio

Asegurese de dejar un espacio de 25 mm entre la parte superior del vidrio y la parte inferior del marco de la puerta (instalacion en

puerta de vidrio)



INSTALACION APERTURA EXTERIOR

Direccién de apertura

INSTALACION GUIA BARRA DE EMPUJE

entrada cable Cable
Otros cables 495 alimentacion Otros cables # alimentacién
T T70 93 703 31 170 923 170 31
La di i I inferior de la pl distancia entre la parte inferior de la placal
. n:s::‘;';': ;’:Ir:”;gs?e'; f;:‘;t;: dp:e e montaje y el orificio de Ia Puerta es de 6min
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Fije la placa inferior al marco de la
puerta con 8 tornillos (material de
acero M6 * 15 tornillo hexagonal

Fije la placa inferior al marco de la
interno)

puerta con 8 tornillos (material de
acero M6 * 15 tornillo hexagonal
interno)

Instalacion lado izquierdo

e

Instalacion lado derecho

P

Posicion del macani Direccion apertura

i . Direccion apertura
Posicion del macanisrfio

NOTA:
Instalacion de barra de empuje, el mecanismo y la direccién de apertura son los mismos. Instalacion de barra de traccion, el

mecanismo y la direccion de apertura son opuestos.

INSTALACION BARRA DE EMPUJE

1 Pared
Mecanismo T
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<250 fa de la puerta
Instalacion lado derecho
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Ajuste la longitud de la barra de empuje con dos tornillos segin la profundidad del marco de la puerta (L).



INSTALACION DE ABRAZADERA DE VIDRIO

NOTA:
Asegurese de que haya un espacio de 10 mm entre la parte superior del vidrio y la parte inferior de la puerta cuando utilice el brazo

de empuje de la puerta de vidrio.

INSTALACION ABRAZADERA DE VIDRIO PARA BARRA DE EMPUJE

NOTA:
La abrazadera de vidrio del brazo de empuje se debe fijar a la hoja
de la puerta con 4 tornillos de tapon (M6*12) como se muestra en

la figura




Fije firmemente la abrazadera de vidrio y el espaciador con 4 tornillos (M6*12) en la puerta de vidrio. Instale la placa de fijacion de la
barra de empuje con 2 tornillos (M5*8) en la abrazadera de vidrio.

Mecanismo
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t—— hoja de la puerta
Direccion apertura

FIJACION MOTOR

Cuelgue el mecanismo en la cubierta de la base fija con tornillos

MONTAJE Y DESMOTAJE DEL MECANISMO DE TAPA SUPERIOR




CABLEADO

TERMINALES

1: Izquierda: modelo normal; Derecha: modelo de palanca = 1] O
2: Izquierda: unidad maestra; Derecha: unidad esclava N ] Te=
3: Seleccione la direccién de apertura de la puerta wl T ] LED Pulsador

F
Nota: Después de ajustar el interruptor DIP, la funcién U
no tendréa efecto hasta que se apague y reinicie el equipo. S
Pulsador : Para aprender mando a distancia Codigo Valor E

Test: pulsador Test O Q
Fuse : Fusible
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NOTA:

Después de ajustar el interruptor DIP, la funcién no tendra efecto hasta que se apague y reinicie la alimentacion.

1. Izquierda: modelo normal; Derecha: modelo de palanca

2: Izquierda: unidad maestra; Derecha: unidad esclava (para sistema de doble apertura)

3: Seleccione la direccion de apertura de la puerta

(Métodos de aprendizaje: Empuje la puerta hasta la mitad y encienda la alimentacion. Si la puerta se cierra, no es necesario ajustar
este interruptor DIP; si no, ajuste el interruptor DIP y repita la operaciéon de apelacion)

Botdén de prueba:

presidonelo una vez y la puerta se abrird y cerrara una vez

Aprendizaje:

aprendizaje de accesorios inaldambricos (controles remotos o botones inaldmbricos); una pulsacion breve del botén puede eliminar
el sonido del timbre del controlador y otra pulsacién breve puede restaurar el sonido del timbre del controlador

Luz indicadora LED

L1. Aprendizaje de accesorios inalambricos (azul)

L2. LED de puerta maestra: al configurar la puerta maestra, parpadea después de 4 segundos (rojo) L3.
LED de puerta esclava: al configurar la puerta esclava, parpadea después de 4 segundos (verde)

ENTRELAZAR

17.inter-lock sefial (IN)  [0_]
16.com o]
15.inter-lock sefial (OUT) [0__]

[C_] 17.inter-lock sefal (IN)

[T_]16.com
[C_] 15.inter-lock sefial (OUT)

) i DoorA Door B
Sincronismo

20. Sincronismo (IN
20. Sincronismo (IN) E 19.com (IN)
19. com ] [@_] '18Sincronismo (OUT)

18.Sincronismo (OUT)
DoorA Door B

NOTA:
El Error ErO3 indica cables sincronismo mal conectados
En Modo simple O Hacer Puente entre terminales 18 and 2

20. Sincronismo (IN)

o]
19. com O]
18. Sincronismo (OUT) 0]

NOTA:
Dr12 Dr 13 Indica Puente no hecho



Sensor Micro-ondas

Rojo 8. 24V
NEgro 6. GND
Verde
Amarillo 4. OPEN-B
6. GND
\s_Q_AE\—I“ 2 UPS-
* : 3E-LOCK+

Cerradura electrica
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———
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Cerradura magnética

Bateria de Respaldo

BT24VBAT

r 2 UPS-
3 E-LOCK+

a 1. UPS+
D EStaQ CQJ 2. UPS-
descarga
5. OPEN-A
m 5. G
NO O =3 . .
OPEN = BT24VBAT Datos Técnicos
COM -
AC 110V-220V [g:AC‘I 10~220V Tension Entrada 100-240Vac
Salida 24V dc, 6A
Intensidad bateria 2000 mAh
Y Tiempo de trabajo 800
Tiempo en reposo 14h
MANDO A DISTANCIA

@ Siempre Abierto

Automatico

u Abriry Cerrar una vez

By Blogqueo completo

ANADIR MANDO

Mantenga presionado el botén de aprendizaje Aprender,
suelte el botén hasta que el LED se vuelva amairillo,
luego presione cualquier botdn en el control remoto, el
control remoto se agregara después de que el LED
parpadee y suene el timbre.

BORRAR MANDO

Mantenga presionado el botén de aprendizaje A durante
5 segundos; toda la memoria remota se eliminara después
de que el LED parpadee 3 veces

NOTA: Asegurese de mantener presionado el boton de
aprendizaje 1 al borrar la memoria remota.



Tabla de Configuracion

Cddigo | Rango de ajuste | Valores Fabrica Descripcién
01 20-99 50 Velocidad de apertura
02 20-99 40 Velocidad de cierre
03 2-20 5 Velocidad Frenado apertura
04 2-20 5 Velocidad Frenado cierre
05 10-50 30 Angulo Frenado apertura
06 10-50 30 Angulo Frenado Cierre
07 0-60 2 Tiempo parada puerta Abierta
08 1-8 3 Tiempo de retardo de arranque (1 = 0,5 seg)
09 0-8 2 loqueo automatico al cerrar (1 = 0,5 seg)b
10 0ol 0 Tipo de bloqueo (0= bloqueo por mando, 1= bloqueo automatico al cerrar)
11 0ol 1 Funcién de empujar (0: activo, 1 = no activo)
12 1-5 2 Deteccidn de obstaculos externos (carga de viento)
13 1-5 2 Fuerza de retencion cerrada
14 1-5 3 Fuerza anticolisién
15 5-30 15 Velocidad de auto-aprendizaje
16 0-30 10 Configuracioén Inicio puerta maestra
17 O0o1l 00 Sefial acceso anticolisién, 00:NO, 01:NC
18 0ol 00 Sensor anti-interferencia 00: OFF, 01: ON
19 0ol 00 activar/Desactivar Ajuste del dngulo de apertura de la puerta 00: OFF, 01: ON
20 30-120 00 Ajuste del 4ngulo de apertura de la puerta, Angulo maximo 95 grados
21 0-3 00 Tipo cerradura, 01=Cerradura magnética. 03=Cerradura electrica
22 45-99 00 Angulo de proteccién para apertura anticolisién
23 0ol 00 Ajuste del dngulo de apertura del brazo. Tirar = 00, empujar = 01
Cddigos Pantalla led
Codigo Descripcién
DR11 Funcionamiento correcto
Para la apertura doble, Dr12 es la puerta
DR12 0 DR13 [ maestra, Dr13 es la puerta esclava (intercalar
conectar terminales n.° 18, 19 y 20 de los dos controladores.
ERO1 Proteccion contra sobrecorriente para el Controlador
ER02 Problema de Motor

RoHS

2011/65/EU

CexX

DUPLICODER
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